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Resumo

No decorrer dos ultimos anos, foi notério o aumento dos veiculos em circulagdo no mundo todo,
sendo um dos principais agentes causadores das mudancgas climéticas. Devido ao panorama
atual, a busca por energias alternativas se intensificou. Carros hibridos tornaram-se uma op¢ao
favoravel para a reducdo das emissdes de poluentes e 0 aumento da eficiéncia energética.
Dentro deste cenario, sistemas de recuperacdo e armazenamento de energia tém sido
desenvolvidos buscando uma maior eficiéncia energética, evitando o desperdicio da energia
liberada durante o processo de frenagem de veiculos. O sistema mais amplamente conhecido é
o KERS - Kinetic Energy Recovery Systems, desenvolvido primeiramente para competicbes da
Formula 1 com o objetivo de reduzir o uso de combustivel e aproveitar a energia cinética durante
aceleragdes, facilitando assim ultrapassagens. Apesar de todas as vantagens associadas aos
ultra-volantes de inércia em termos de armazenamento e aproveitamento de energia, alguns
problemas sdo inerentes ao seu uso em aplicagbes ndo estacionarias. Sendo constituido
essencialmente por uma massa girante de alta inércia, efeitos giroscopicos surgem sempre que
houver mudanga na orientagcdo angular do sistema, como ocorre em aplicagbes veiculares. Os
efeitos dindmicos em tais sistemas s&o expressivos devido as altas rotagbes em que se
encontram - cerca de 60.000 rpm, podendo comprometer a dirigibilidade de veiculos e o conforto
dos passageiros em curvas e ao transpor obstaculos. Estes efeitos podem ser minimizados
alterando a orientagdo angular do eixo do rotor. No entanto, as reagdes induzidas pela inclinagao
transversal do eixo do rotor durante curvas, ou pela inclinacdo longitudinal durante a
transposicéo de obstaculos, solavancos e desnivel em estradas, ndo podem ser compensadas.
Devido a isso, o presente trabalho trata do desenvolvimento tedrico do modelo do sistema
veiculo-volante, além de desenvolver, projetar e construir uma bancada de ensaios para
identificacdo paramétrica e validacdo experimental do mesmo. O modelo foi implementado em
linguagem MATLAB e MSC Adams, e a bancada ja foi construida para a validagdo do modelo
matematico. Ja foram feitos testes de analise modal da bancada e analise de compressao das
molas, constatando uma frequéncia de ressonancia de 5hz o que se assemelha a frequéncia do
modelo.

Palavras-Chave: KERS, Volante de Inércia, Efeito giroscépio.
Link do pitch: https://www.youtube.com/watch?v=VzTeolrTRoM&ab_channel=RafaelCozol

Identificador deste resumo: 15075-13-13158 dezembro de 2020


https://www.youtube.com/watch?v=VzTeolrTRoM&ab_channel=RafaelCozol

