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Resumo

Visando a utilizagdo de motores elétricos mais eficientes para melhorar o desempenho de
maquinas agricolas, os motores BLDC (n&o possuem comutacao mecanica através de escovas)
se tornam a melhor opgédo devido a excelente eficiéncia em relagdo aos motores elétricos
convencionais. Em um motor ndo escovado a comutacéo das fases do motor deve ser feita de
maneira eletrbnica por meio de um software capaz de alterar o chaveamento das fases,
aplicando ou deixando de aplicar tensdo nelas. Mas projetar uma eletrénica capaz de controlar
um motor nao escovado € complexo tanto em questdo de hardware quanto de software, uma vez
que obter a localizagéo do rotor em relagéo as fases de um motor sensorless nao € simples. Este
sensoriamento das fases pode ser realizado através da forca contra eletromotriz, ocasionada
devido a variagdo no campo magnético que ocorre quando o rotor chega préximo o suficiente do
polo oposto do eletroima do estator. Através de estudos, optou-se por usar como base a placa
DRV8353RS-EVM desenvolvida pela Texas Instruments que utiliza o DRV 8323, um triplo Gate
Driver projetado para o controle de uma ponte H e meia formada por MOSFETSs de alta poténcia.
Como os MOSFETs desse conjunto de hardware apresentam parametros que permitem
trabalhar com tensbes de até 100V, porém com correntes mais baixas, 0 objetivo tornou-se
projetar uma placa de poténcia que fosse compativel com o microcontrolador utilizado na placa
de desenvolvimento. Foi escolhida a versdao de Gate Driver capaz de ser configurada por
conexao serial e que possuisse um sistema de regulagao préprio, o DRV 8323SP. O circuito de
controle e poténcia foi dividido em duas placas que posteriormente encaixadas funcionam de
maneira conjunta. Neste caso, o controle utilizado é o mesmo adquirido da Texas Instruments.
Em relagéo ao Gate Driver, alguns parametros foram configurados, como a quantidade de PWMs
que serao lidos para realizar a comutagao, a temperatura maxima que o sistema deve aceitar, a
corrente maxima e a utilizacdo ou nédo de sinais de falha de acionamento que serdo enviadas
para o microcontrolador. Além disso, estes motores precisam do sensoriamento de tensao e
corrente das fases, sendo necessario realizar um dimensionamento de divisores de tensao e de
resistores shunt capazes de aguentar a corrente solicitada pelo sistema. O projeto ainda esté
sendo estudado, mas se mostrou promissor até 0 momento para atender as necessidades de
controle de motores BLDC.
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